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El presente manual es parte integrante y esencial del producto. Leer atentamente las
advertencias correspondientes, puesto que ofrecen importantes indicaciones sobre
seguridad de uso y mantenimiento.

Este equipo debera destinarse al Unico uso para el cual ha sido expresamente
disefiado. Cualquier otro uso sera considerado indebido y por consiguiente peligroso. El
Fabricante no podra considerarse responsable de eventuales dafios causados por usos
indebidos, erréneos e irracionales.

Enertronica Santerno se hace responsable del equipo en su configuracién original.
Cualquier intervencién que altere la estructura o el ciclo de funcionamiento del equipo
debera ser realizada o autorizada por el Departamento Técnico de Enertronica
Santerno.

Enertronica Santerno no se hace responsable de las consecuencias derivadas del uso
de piezas de recambio no originales.

Enertronica Santerno se reserva el derecho de aportar eventuales modificaciones
técnicas al presente manual y en el equipo sin obligacidon de previo aviso. En el caso de
que surgiera algun error tipografico o de otro tipo, las correcciones seran incluidas en
las nuevas versiones del manual.

Propiedad reservada — Reproduccién prohibida. Enertronica Santerno protege sus
derechos sobre dibujos y catalogos de acuerdo con la ley.

ENERTRONICA

Enertronica Santerno S.p.A.

Via della Concia, 7 - 40023 Castel Guelfo (BO) Italy
Tel. +39 0542 489711 — Fax +39 0542 489722
www.santerno.com - info@santerno.com
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Acerca de este manual

1

1.1

Acerca de este manual

PRECAUCION

Este manual proporciona instrucciones para ayudar en la instalacién y operacién
del ASA 4.0 Advanced en aplicaciones simples. Para obtener informacion mas
extensa sobre la instalacion y operacion del ASA 4.0 Advanced, consultar el
Manual de Usuario del ASA 4.0 Advanced (disponible en santerno.com).

ADVERTENCIA
Indica un peligro que puede provocar dafios personales o la muerte.

PRECAUCION
Indica un peligro que puede danar el equipo o la instalacion.

NOTA
Proporciona informacion util.

Aviso legal

Los ejemplos y diagramas de este manual se incluyen unicamente con propésitos
ilustrativos.

La informacién contenida en este manual puede ser modificada en cualquier momento y
sin previo aviso. En ningun caso y bajo ninguna circunstancia sera aceptada la
responsabilidad de los dafios directos, indirectos o que resulten como consecuencia del
uso o aplicacion de este equipo.

Santerno no puede garantizar que la informacion traducida de este documento sea
correcta o completa. En caso de dudas, el Documento de referencia sera el documento
original en inglés.

Precauciones

Las precauciones no pueden cubrir todas las causas potenciales de dafio al equipo pero
pueden destacar las causas de dafio mas habituales. Es responsabilidad del instalador leer
y entender todas las instrucciones de este manual antes de instalar, operar o realizar el
mantenimiento del arrancador suave, seguir unas buenas practicas de manejo eléctrico,
incluyendo el uso de equipamiento de proteccion personal adecuado, y pedir
asesoramiento antes de operar este equipo de modo diferente al descrito en este manual.

NOTA

El arrancador suave no debe ser revisado por el usuario. La unidad sélo debera
ser revisada por el personal del servicio autorizado. La manipulaciéon no
autorizada de la unidad invalidara la garantia del producto.

POR SU SEGURIDAD
» La funcién PARADA del arrancador suave no aisla los peligrosos voltajes

presentes en la salida del arrancador. El arrancador suave debe ser
desconectado mediante un dispositivo de aislamiento eléctrico admitido antes
de acceder a las conexiones eléctricas.

» Las caracteristicas de proteccién del arrancador suave sélo se aplican a la
proteccion del motor. Es responsabilidad del usuario la seguridad del personal
que maneja la maquinaria.

= El arrancador suave es un componente disefiado para la integracion con un
sistema eléctrico; por tanto, es responsabilidad del disefiador/usuario del
sistema la seguridad del sistema y el cumplimiento de las normas de seguridad
locales vigentes.
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Precauciones

2.1 Riesgo de descarga eléctrica

> B P

ADVERTENCIA - RIESGO DE ELECTROCUCION

Las tensiones presentes en las siguientes localizaciones pueden provocar fuertes
descargas eléctricas y pueden ser letales:

o Cables y conexiones de alimentacion en CA

o Cables y conexiones de salida

¢ Muchas partes internas del arrancador

CORTOCIRCUITO

El ASA 4.0 Advanced no es a prueba de cortocircuitos. Después de una gran
sobrecarga o cortocircuito, deberia comprobarse completamente el
funcionamiento del ASA 4.0 Advanced por un agente del servicio autorizado.

PUESTA A TIERRA Y CIRCUITO DE PROTECCION

Es responsabilidad del usuario o instalador del ASA 4.0 Advanced proporcionar
una puesta a tierra y un circuito de proteccidon adecuados segun las normas
locales de seguridad eléctrica.

2.2 Operacién inesperada

> B> P

>

ADVERTENCIA - ARRANQUES ACCIDENTALES

En algunas instalaciones, arranques accidentales pueden suponer un gran riesgo
para la seguridad del personal o danar las maquinas accionadas. En tales casos,
se recomienda dotar a la alimentacion del arrancador suave de un interruptor de
aislamiento y de un dispositivo de corte (por ejemplo, un contactor de potencia)
controlable por medio de un sistema de seguridad externo (por ejemplo, parada
de emergencia o detector de fallos).

ADVERTENCIA — EL ARRANCADOR PUEDE INICIARSE O DETENERSE
INESPERADAMENTE

El arrancador suave respondera a los comandos de control de diversas fuentes, y
podria iniciarse o detenerse inesperadamente. Siempre desconectar el arrancador
suave de la tension de red antes de acceder al arrancador o carga.

ADVERTENCIA — DESCONECTAR LA TENSION DE RED ANTES DE
ACCEDER AL ARRANCADOR O CARGA

El arrancador suave tiene protecciones internas que disparan el arrancador en
caso de fallos, y por tanto paran el motor. Fluctuaciones de tension, cortes de
potencia o atascos también puede provocar el disparo del motor.

El motor podria volver a arrancar después de corregir las causas de la parada,
que podria ser peligroso para el personal. Siempre desconectar el arrancador
suave de la tension de red antes de acceder al arrancador o carga.

PRECAUCION — DANOS MECANICOS POR REINICIO INESPERADO

Existe la posibilidad de que el motor vuelva a arrancar después de que se hayan
resuelto las causas de la parada, lo cual puede ser peligroso para ciertas
maquinas o instalaciones. En tales casos, es esencial que se tomen las debidas
precauciones antes de rearrancar después de una parada no programada del
motor.




Diseno del sistema

3.2

Diseno del sistema

Lista de caracteristicas

Proceso de configuracion simplificado
¢ Perfiles de configuracion para
aplicaciones comunes

e Medicién y entradas/salidas
incorporadas

Interfaz facil de entender
e Menus y pantallas en varios idiomas

e Nombres de opciones y mensajes de
informacién descriptivos

e Graficos de rendimiento en tiempo real

A favor de la eficiencia energética

e Compatible con IE3

e Funcionamiento energéticamente
eficiente al 99 %

e Tecnologia de arranque suave que evita

la distorsion armoénica

Amplia gama de modelos

o 24 A~1250 A (nominal)

e 200~525VCA

e 380~690 VCA

e Opciones de bypass o continuas

e Conexion directa o en tridngulo interno

Numerosas opciones de entrada y salida

e Entradas de control remoto
(2 x fijas, 2 x programables)
e Salidas de relé
(2 x fijas, 2 x programables)
e Salida analdgica

Cédigo de modelo
ASA4.0-A

HENEREANAN

Opciones de arranque y parada versatiles

Arranque/parada programada
Control adaptativo

Intensidad constante

Rampa de intensidad
Limpieza bomba

Parada suave por rampa de tensién
temporizada

Parada por inercia

Freno CC

Frenado suave

Direccién inversa

Proteccién personalizable

Sobrecarga del motor

Exceso de tiempo de arranque
Baja corriente/Sobreintensidad
Baja Potencia/Sobrepotencia
Baja tensién/Sobretension
Desequilibrio de intensidad
Disparo Entrada

Termistor del motor

Caracteristicas opcionales para
aplicaciones avanzadas

Tarjetas inteligentes

Opciones de comunicacion: DeviceNet,
Ethernet/IP, Modbus RTU, Modbus TCP,
Profibus, Profinet

Proteccion de falta a tierra

Alimentacion de control

12 =110~120 VCA o0 220~240 VCA
14 =24 VCA/NCC

Tension de red

5=200~525 VCA
7 =380~690 VCA

Bypass

B = con bypass interno
C = sin bypass (conexion continua)

Intensidad nominal |




Instalacion

4

4.1

Instalacion

ADVERTENCIA
No aplicar tensién de red al arrancador hasta que se haya completado todo el
cableado.

ADVERTENCIA
Aplicar siempre la tension de control antes de (o con) la tensién de red.

Resumen del procedimiento de configuracion

1.

2.
3.
4

10.

Montar el arrancador suave.

Conectar el cableado de control.

Aplicar la tension de control al arrancador.

Configure su aplicacion:

1. Pulsar MENU/ENTER (MENU/ENTRAR) para abrir el menu.

2. Pulsar MENU/ENTER (MENU/ENTRAR) para abrir el menu configuracion réapida.

3. Desplazarse a través de la lista para encontrar su aplicacion, luego pulsar
MENU/ENTER (MENU/ENTRAR) para comenzar el proceso de configuracion.

Si su aplicacion no aparece en configuracion rapida:

1. Pulsar RESET/EXIT (REINICIO/SALIR) para volver al Mend.

2. Utilizar ¥ para desplazarse al menu principal y pulsar MENU/ENTER
(MENU/ENTRAR).

3. Desplazarse por Detalles del motor y pulsar MENU/ENTER (MENU/ENTRAR),
y ¥, a continuacion, pulsar MENU/ENTER (MENU/ENTRAR) para editar el
parametro 1B FLC del motor.

4. Ajustar el parametro 1B para que coincida con la intensidad del motor con carga
nominal (FLC).

5. Pulsar MENU/ENTER (MENU/ENTRAR) para guardar la configuracion.

Cerrar el menu pulsando RESET/EXIT (REINICIO/SALIR) varias veces.

(Opcional) Utilizar las herramientas de simulacién integradas para comprobar que el

cableado se ha conectado correctamente.

Apagar el arrancador suave.

Conectar los cables del motor a los terminales de salida del arrancador 2/T1, 4/T2,

6/T3.

Conectar los cables de la alimentacion de red a los terminales de entrada del

arrancador 1/L1, 3/L2, 5/L3.

El arrancador suave esta ahora listo para controlar el motor.




Instalacion

4.2 Instalacion fisica
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Entre arrancadores suaves Superficies sélidas
A B C D
> 100 mm >10 mm > 100 mm >10 mm
(3,9 pulgadas) (0,4 pulgadas) (3,9 pulgadas) (0,4 pulgadas)

4.3 Arranque / parada

El arrancador suave requiere control a dos cables.

. Reinicio
~L] 10

" B |Arranque/Parada

L

]

17622.A

ADVERTENCIA
Si la entrada de arranque esta cerrada cuando se aplica tensién de control, el
arrancador intentara arrancar.

Comprobar que la entrada de arranque/parada esta abierta antes de aplicar la
tension de control.

NOTA
El arrancador suave sélo aceptara comandos desde las entradas de control si el
parametro 1A Fuente de comando esta ajustado en "Entrada digital".
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4.4 Tension de control
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Conecte la alimentacion de control segun la tension de alimentacién utilizada.

e ASA 4.0-A xxxxX/x/12 (110~120 VCA): A1, A2

o ASA 4.0-A xxxxX/x/12 (220~240 VCA): A2, A3

o ASA 4.0-A xxxxX/x/14 (24 VCA/NCC): A1, A2

Instale una proteccion contra sobreintensidad de rama o suplementaria en el suministro del
circuito de control (A1, A2, A3), de acuerdo con el cédigo eléctrico aplicable en la ubicacion
de la instalacién

4.5 Terminales de potencia

e Los modelos ASA 4.0-A 0024B~ASA 4.0-A 0135B usan bornes de resorte. Utilizar
so6lo cables trenzados de cobre o conductores sélidos que soporten 75 °C o mas.

e Los modelos ASA 4.0-A 0184B~ASA 4.0-A 0580B usan barras colectoras en la
parte inferior de la unidad. Utilizar conductores de cobre o aluminio, trenzados o
solidos, que soporten 60 °C/75 °C.

e Los modelos ASA 4.0-A 0835B~ASA 4.0-A 1250B/ASA 4.0-A 0735C~ASA 4.0-A
1220C usan barras colectoras. Los terminales de entrada se sitlan en la parte
superior de la unidad y los de salida, en la inferior.

e Los modelos ASA 4.0-A 0735C~ASA 4.0-A 1220C tienen terminales de bypass
dedicados, si el arrancador suave se instala con un contactor del bypass externo.
Las barras colectoras del bypass se situan en la parte superior de la unidad y
tienen las etiquetas T1B, T2B, T3B.

ASA 4.0-A 0024B~ASA 4.0-A 0135B

Torx T20 x 150

05966.E
10280.A

=T Tamano del cable: = Q
6-70 mm? (AWG 10-2/0) &
Par: 4 Nm (2,9 ft-Ib) ¢ O(ﬂ)

—1r— 14 mm (0,55 pulgadas)

Flat 7 mm x 150

10281 A

11290 A
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ASA4.0 0184B~

ASA4.0 0250B

ASA4.0 0352B~
ASA4.0 0580B

ASA4.0 0835B~ASA4.0 1250B
&
ASA4.0 0735C~ASA4.0 1220C

19 Nm (14,0 ft-Ib)

66 Nm (49,0 ft-Ib)

13 m
(M12T\\
EI"""@ -
- X
~ 3
-y I‘_
s > —
34 mm 6 mm

66 Nm (49,0 ft-Ib)

10.5 mm
(M10)

13 mm
M12)

NOTA

NOTA

Si la instalacion requiere cables de gran diametro, es posible completar cada
terminacion con dos cables mas pequefios, uno a cada lado de la barra.

Antes de conectar los terminales de potencia, se recomienda limpiar las

superficies de contacto minuciosamente (mediante una lima o un cepillo de acero
inoxidable) y utilizando una resina adecuada para evitar la corrosion.

Conectores de cableado
Seleccione un conector con arreglo al tamafo del cable, el material y los requisitos de su

aplicacion.

e Modelos ASA 4.0-A 0024B ~ ASA 4.0-A 0580B

Se recomienda un conector de compresion para los modelos ASA 4.0-A 0184B a ASA
4.0-A 0580B. La herramienta de engaste recomendada es TBM8-750.

Modelo

Conector de ejemplo —
cable de aluminio

Conector de ejemplo —
cable de cobre

ASA 4.0-A 0184B 61162 60150
ASA 4.0-A 0200B 61165 60156
ASA 4.0-A 0229B
61171 60165
ASA 4.0-A 0250B
ASA 4.0-A 0352B 61162 60150
ASA 4.0-A 0397B 60156
61165
ASA 4.0-A 0410B 60162
ASA 4.0-A 0550B
61178 60171

ASA 4.0-A 0580B

e Modelos ASA 4.0-A 0835B ~ ASA 4.0-A 1250B & ASA 4.0-A 0735C ~ ASA 4.0-A

1220C

Se recomienda una pieza terminal para los modelos ASA 4.0-A 0835B~ASA 4.0-A 1250B y
ASA 4.0-A 0735C~ASA 4.0-A 1220C. La pieza recomendada es TCAL125.
e Para usar una pieza, los modelos ASA 4.0-A 0835B~ASA 4.0-A 1250B requieren el
enlace de barra colectora ZZ0093900.
e Para usar una pieza, los modelos ASA 4.0-A 0735C~ASA 4.0-A 1220C requieren el
enlace de barra colectora ZZ0093901 y ZZ0093900.
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4.6

Instalacion tipica

Instalacion de bypass interno

El arrancador suave se instala con un contactor principal (tipo AC3). La tensién de control
se debe suministrar desde el lado de entrada del contactor.

El contactor principal esta controlado por la salida del contactor principal (33, 34).

F1 K1
1/L1

R paa—
| 3/52
—E»—ol/a—

5/L3

A3

S1rT1 1 10

1

13

14

15
o —|

B4

S
BS:|B

'

2/
O_

4/T2
o—]

6/T3
o_

(L/+)(N/=)

_D

K1

- O
0

—
?®+
s

— e + O]
_l_ 17674.C
1 |Alimentacion trifasica K1 Contactor principal
2 | Motor F1 Fusibles o interruptor automatico
3 |Alimentacién de control 10, 11 (S1) | Reinicio
(arrancador suave) 11, 12 (S2) | Arranque/Parada
4 |Entradas digitales 13, 14 Entrada programable A
5 |Entrada de termistor (predeterminado = Disparo
6 |Salidas de relé entrada (N/O))
7 | Salida analogica 13,15 Entrada programable B
8 |Alimentacion de control (predeterminado = Disparo
(equipo externo) entrada (N/O))
9 [Lamparas piloto B4, B5 |Entrada de termistor

10




Instalacion

10 | Puerto de conexién para tarjetas 33, 34 Salida del contactor principal
de expansién de comunicaciones 41, 42, 44 | Salida de relé A (predeterminado
/tarjetas inteligentes = En marcha)
53, 54 Salida de relé B (predeterminado
= En marcha)
21, 22 Salida analégica

Instalacién de bypass externo

El arrancador suave se instala con un contactor principal (tipo AC3) y un contactor del
bypass externo. Para usar el bypass con el arrancador suave durante la marcha, utilice un
contactor del bypass externo con un tipo AC1. Para usar el bypass con el arrancador
suave (para permitir el arranque directo en linea si el arrancador se encuentra danado),

utilice un contactor del bypass externo con un tipo AC3.

Utilizar la salida del contactor principal (33, 34) para controlar el contactor principal. Utilice
la salida del contactor de bypass (03, 04) para controlar el bypass externo.

K2
<
e
1
/l/
F1 K1 1L
| g 0
T1B
O
> 32
T2B
O
5/L3
| I— O
T3B
O
A3
(o]
A1
o
A2
(e}
S1r T 10
1
~ 1
O
32 12

13

14

15

4 Ay
|| )
N ___|;,

QO —

o —

-

—
s ) | = @
e + O

2T
412
ol
6/T3
oO—]
m (L/+)(N/-)
- 03
BN
—0]
33
K1

/_%L_D

L_/// 54
_O_

21948.A

1"
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1 Alimentacién trifasica K1 Contactor principal

2 Motor K2 Contactor de bypass (externo)

3 Alimentacién de control F1 Fusibles o interruptor
(arrancador suave) automatico

4 Entradas digitales 10, 11 (S1) |Reinicio

5 Entrada de termistor 11, 12 (S2) |Arranque/Parada

6 Salidas de relé 13, 14 Entrada programable A

(predeterminado = Disparo
entrada (N/O))

7 Salida analdgica 13, 15 Entrada programable B
(predeterminado = Disparo
entrada (N/O))

8 Alimentacién de control B4, B5 Entrada de termistor
(equipo externo) 33, 34 Salida del contactor principal

9 Lamparas piloto 41, 42,44 |Salida derelé A

10 | Puerto de conexién para (predeterminado = En marcha)
tarjetas de expansion de 53, 54 Salida de relé B
comunicaciones /tarjetas (predeterminado = En marcha)
inteligentes 03, 04 Salida del contactor de bypass

21, 22 Salida analégica

4.7 Configuracion rapida

Mediante el menu de configuracion rapida es facil configurar el arrancador suave para
aplicaciones comunes. El arrancador suave le guiara a través de los parametros de
instalacion mas comunes, y sugerira una configuracion tipica para la aplicaciéon. Cada
parametro se puede ajustar para adaptarse a sus necesidades concretas.

El resto de parametros permanece en sus valores predeterminados. Para cambiar otros
valores de pardametro o revisar la configuracion predeterminada, utilizar el menu (consultar
Lista de parametros en la pagina 15 para obtener mas informacién).

Siempre ajustar el parametro 1B FLC del motor para que coincida con la intensidad del
motor a plena carga (placa de caracteristicas).

S8 2 |8
S A EEERE 3

o> Q g - 7 > ] < ©

c ) I~ k) u T

g sHE (2|5 |E 8 _| &
S 085 |= |§o |2 v 8w
T o & () > T O >
D Sl |© S D T LS
T o e T T T O (TR
) 22 |8 |8 | & 25 =%
1S Eg§ | 2 |33 g Q
o s 88 |EL S & o 3 58
0 0z - - N2 QT — QT
Aplicacién S s & |IZFas |S K2aa

Bomba centrifuga 10 | 200 | 500 © 15 5
[ — ©
Bomba de Control ol Control 85
perforacion adaptativo 3 | 200|500 é(’ g' adaptativo 3 §E
S i

2 e

12



Teclado y realimentacion

QP |
T ol & ©
S SBE |3 |8 | 3
g €38 |2 |8 |%® g |3
g S3S (& |8 g §_| 8
S o@s | [5o |3& o 8o
S 2%% |o |28 |3 RECE
; 588 |§458 |3 FE
Aplicacion s s & |3V | S o d R
Bomba hidraulica 2 | 2001350
Ventllgdor > 1200 | 350
amortiguado
Ventllgdor no > 1200 | 450
amortiguado
Compresor de )
Tornillo Intensidad | 2 |200|400 /a Pgrada.por n/a
C constante inercia
ompresor 2 | 200 | 450
alternativo
Cinta
transportadora 5 200450
Propulsor de proa 5 1100|400
Sierra de banda 2 |200|450

NOTA

La configuracion del perfil de arranque y parada adaptativo solamente se aplica al
utilizar el control adaptativo. La configuracién se omite para todos los demas
modos de arranque y parada.

Teclado y realimentacién

Teclado
Teclado local Teclado remoto (si esta instalado)
A, 2 SANTERNO
|
B
8 — & v B— 5w om omw ow
9—( OA (start) (stop) (Rese) le
)N g

ttttttttttttttt

19366A

19367A

13




Teclado y realimentacion

5.2

1 |Pantalla de cuatro lineas para visualizar informacion del estado y programacion.

2 |LEDs de estado

3 |Botones de navegacion por menus:

RESET/EXIT (REINICIO/SALIR): Salir del menu o parametro, o cancelar la

modificacion de un parametro. En el teclado local, este botén también hace que se
reinicie un disparo.
MENU/ENTER (MENU/ENTRAR): Entrar en un menu o un parametro, o guardar un
cambio en el parametro.
A V: Desplazarse hasta el menu o parametro siguiente o anterior, modificar el
ajuste del parametro actual, o desplazarse a través de las pantallas de estado.

4 | Acceso directo al menu de fuente de comandos en herramientas de configuracion.

()]

Botones de control local del arrancador suave

6 |Botones de acceso rapido para tareas comunes.

LOGS (REGISTROS): Abrir el menu de registros.

GRAPHS (GRAFICAS): Seleccionar el grafico que se desea ver, o pausar/reiniciar
el grafico (mantener pulsado mas de 0,5 segundos)

TOOLS (HERRAMIENTAS): Abrir las Herramientas de Ajuste.

LEDs de estado del arrancador

(

J

Ready Run Trip Local
Nombre Encendido Parpadeando
de LED
Ready El motor esta parado y el arrancador | El motor esta parado y el arrancador
(Listo) esta preparado para arrancar. no esta listo para arrancar:

e esperando el Retardo de arranque
(parametro 5P)

e |os modelos térmicos indican que
el arrancador y/o el motor estan
demasiado calientes para arrancar
de forma segura

¢ la entrada de reinicio (10, 11) esta
abierta

Run (En El motor esta en funcionamiento El motor esta arrancando o parando.
marcha) (recibiendo la tensién nominal).

Trip El arrancador ha disparado. El arrancador esta en estado de
(Disparo) advertencia.

Local El arrancador esta siendo controlado |-

mediante un teclado remoto.

Si todos los LED estan apagados, el arrancador no esta recibiendo la tensién de control.
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Funcionamiento

7

Funcionamiento

Comandos de arranque, parada y reinicio

El arrancador suave puede iniciarse y detenerse por medio de entradas digitales, un
teclado remoto, la red de comunicaciones, una tarjeta inteligente o un arranque/parada
automatico programado. La fuente de comandos puede establecerse mediante las
herramientas de configuracion o utilizando el parametro 1A Fuente de comando.

e El arrancador suave solo aceptara comandos de arranque y reinicio procedentes de
la fuente de comandos designada.

e El arrancador suave aceptara comandos de parada desde la fuente de comandos
designada, pero puede ser forzado a parar abriendo la entrada de reinicio, o
abriendo la entrada de arranque/parada durante un ciclo de arranque/parada
automaticos.

e La entrada programable se puede utilizar para anular la fuente de comandos
seleccionada (consultar parametro 7A Funcién de Entrada A).

Lista de parametros

Grupo de Parametros Ajuste Predeterminado
1 Detalles del motor
1A Fuente de comando Entrada digital
1B FLC del motor Dependiente del modelo
1C kW del motor 0 kW
1D Tiempo de rotor bloqueado 00:10 (mm:ss)
1E Intensidad de rotor bloqueado 600%
1F Factor de servicio del motor 105%

1G Reservado

2 Arranque/Parada motor 1
2A Modo de arranque Intensidad constante
2B Tiempo de rampa de arranque 00:10 (mm:ss)
2C Intensidad inicial 200%
2D Limite de intensidad 350%
2E Perfil de arranque adaptativo Aceleracion constante
2F Tiempo de arranque rapido 000 ms
2G Nivel de arranque rapido 500%
2H Par de Jog 50%
2l Modo de parada Parada suave TVR
2J Tiempo de parada 00:00 (mm:ss)
2K Perfil de parada adaptativa Desaceleracién constante
2L Ganancia del control adaptativo 75%
2M Multibomba Bomba individual
2N Retardo de arranque 00:00 (mm:ss)
20 Par de frenado CC 20%
2P Tiempo frenado CC 00:01 (mm:ss)
2Q Limite de intensidad de frenado 250%
2R Retardo frenado suave 400 ms
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Lista de parametros

Grupo de Parametros

Ajuste Predeterminado

3A
3B
3C
3D
3E
3F
3G
3H
3l

3J

3K
3L
3M
3N
30
3P
3Q
3R
3S
3T

4A
4B
4C
4D
4E
4F
4G
4H
41

4J

4K
4L
4M
4N
40
4P
4Q
4R
48
4T
4U
4V

Arranque/Parada motor 2
FLC del motor 2

kW del motor-2

Modo de arranque-2

Tiempo de rampa arranque-2
Intensidad inicial-2

Limite de intensidad-2

Perfil de arranque adaptativo-2
Duracién de arranque rapido-2
Nivel de arranque rapido-2
Par jog-2

Modo de parada-2

Tiempo de parada-2

Perfil de parada adaptativa-2
Ganancia del control adaptativo-2
Multibomba-2

Retardo de arranque-2

Par de frenado CC-2

Tiempo frenado CC-2

Limite de intensidad de frenado-2
Retardo frenado suave-2

Arranque/Parada automatico
Modo arranque/parada automaticos
Tiempo en marcha

Tiempo parado

Modo Domingo

Tiempo de arranque Domingo
Tiempo de parada Domingo
Modo Lunes

Tiempo de arranque Lunes
Tiempo de parada Lunes
Modo Martes

Tiempo de arranque Martes
Tiempo de parada Martes
Modo Miércoles

Tiempo de arranque Miércoles
Tiempo de parada Miércoles
Modo Jueves

Tiempo de arranque Jueves
Tiempo de parada Jueves
Modo Viernes

Tiempo de arranque Viernes
Tiempo de parada Viernes
Modo Sabado

Dependiente del modelo
0 kW

Intensidad constante
00:10 (mm:ss)

200%

350%

Aceleracion constante
000 ms

500%

50%

Parada suave TVR
00:00 (mm:ss)
Desaceleracién constante
75%

Bomba individual

00:00 (mm:ss)

20%

00:01 (mm:ss)

250%

400 ms

Desactivar

00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)

Desactivar arranque/parada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)

Desactivar arranque/parada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)

Desactivar arranque/parada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)

Desactivar arranque/parada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)

Desactivar arranque/parada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)

Desactivar arranque/parada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)

Desactivar arranque/parada
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Lista de parametros

Grupo de Parametros

Ajuste Predeterminado

4W
4X

5A
5B
5C
5D
5E
5F
5G
5H
5l

5J

5K
5L
5M
5N
50
5P
5Q
5R

6A
6B
6C
6D
6E
6F
6G
6H
6l

6J

6K
6L
6M
6N
60
6P
6Q
6R
6S
6T

Tiempo de arranque Sabado
Tiempo de parada Sabado

Niveles de protecciéon
Desequilibrio de intensidad

Retardo de desequilibrio de intensidad

Baja intensidad

Retardo de baja intensidad
Sobreintensidad

Retardo sobreintensidad
Baja tension

Retardo de baja tension
Sobretension

Retardo de sobretension
Baja potencia

Retardo de baja potencia
Sobrepotencia

Retardo de alta potencia
Exceso de tiempo de arranque
Retardo de arranque
Arranques por hora
Secuencia de fase

Acciones de proteccion
Contador de reinicio automatico
Retardo de reinicio automatico
Desequilibrio de Intensidad
Baja intensidad
Sobreintensidad

Baja Tension

Sobretension

Baja potencia

Sobrepotencia

Exceso de Tiempo de Arranque
Disparo Entrada A

Disparo Entrada B

Red de comunicaciones

Fallo teclado remoto
Frecuencia

Secuencia de fase
Sobrecalentamiento del motor
Circuito termistor del motor
Accion de SCR cortocircuitado
Bateria/Reloj

00:00 (hh:mm)
00:00 (hh:mm)

30%

00:03 (mm:ss)
20%

00:05 (mm:ss)
400%

00:00 (mm:ss)
350V

00:01 (mm:ss)
500 V

00:01 (mm:ss)
10%

00:01 (mm:ss)
150%

00:01 (mm:ss)
00:20 (mm:ss)
00:10 (mm:ss)
0

Cualquier secuencia

0

00:05 (mm:ss)

Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Solo registro

Solo registro

Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Solo ctrl trifasico
Disparo suave y registro
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Lista de parametros

Grupo de Parametros

Ajuste Predeterminado

10

7A
7B
7C
7D
7E
7F
7G
7H
71

7J

7K

8A
8B
8C
8D
8E
8F
8G
8H
8l

8J

9A
9B
9C
9D

10A
10B
10C
10D
10E
10F
10G
10H
101

10J

10K
10L
10M

Entradas

Funcién de Entrada A
Disparo Entrada A

Retardo de disparo Entrada A
Retardo inicial Entrada A
Funcién de Entrada B
Disparo Entrada B

Retardo de disparo Entrada B
Retardo inicial Entrada B
Reiniciar/Activar Logica
Nombre de Entrada A
Nombre de Entrada B

Salidas de relé

Funcién Relé A

Retardo activado Relé A
Retardo desactivado Relé A
Funcién Relé B

Retardo activado Relé B
Retardo desactivado Relé B
Aviso de intensidad baja
Aviso de intensidad alta
Aviso de temperatura del motor
Tiempo contactor principal

Salida analégica

Salida analégica A

Escala de analégica A
Ajuste maximo analégica A
Ajuste minimo analégica A

Visualizar

Idioma

Escala de temperatura
Unidades de tiempo de gréfico
Ajuste maximo de grafico
Ajuste minimo de grafico
Calibracién de intensidad
Bloqueo de ajustes
Parametros usuario 1
Parametros usuario 2
Parametros usuario 3
Parametros usuario 4
Parametros usuario 5
Parametros usuario 6

Disparo entrada (N/O)
Sélo en funcionamiento
00:00 (mm:ss)

00:00 (mm:ss)

Disparo entrada (N/O)
Sélo en funcionamiento
00:00 (mm:ss)

00:00 (mm:ss)
Normalmente cerrado (N/C)
Disparo Entrada A
Disparo Entrada B

En marcha
00:00 (mm:ss)
00:00 (mm:ss)
En marcha
00:00 (mm:ss)
00:00 (mm:ss)
50%

100%

80%

400 ms

Intensidad (% FLC)
4-20 mA

100%

000%

English

Celsius

30 segundos

400 %

0%

100%

Lectura y escritura
Intensidad
Tension del motor
Frecuencia de red
fp del motor
Potencia del motor
Temperatura motor (%)
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Lista de parametros

Grupo de Parametros

Ajuste Predeterminado

11

12

20

30

11A
11B
11C
11D
11E
11F
11G

12A
12B
12C
12D
12E
12F
12G
12H
121

12J

12K
12L
12M
12N
120
12P
12Q
12R
128
12T
12U

20A
20B
20C
20D
20E
20F
20G
20H

30A
30B
30C

Limpieza bomba

Par jog atras

Tiempo atras

Limite intensidad adelante
Tiempo adelante

Modo de parada bomba
Tiempo de parada bomba
Ciclo limpieza bomba

Tarjeta de comunicaciones
Direccién Modbus

Velocidad en baudios Modbus
Paridad Modbus

Retardo Modbus

Direccion Devicenet
Velocidad en baudios Devicenet
Direccién Profibus

Direcciéon Gateway
Direccion Gateway 2
Direccion Gateway 3
Direcciéon Gateway 4
Direccion IP

Direccion IP 2

Direccién IP 3

Direccién IP 4

Mascara de Subnet
Mascara de Subnet 2
Mascara de Subnet 3
Mascara de Subnet 4

DHCP

ID de ubicacion

Avanzado

Ganancia rastreo

Detectar pedestal

Retardo contactor bypass
Intensidad nominal del modelo
Tiempo espera pantalla
Conexién del motor

Bypass externo

Modo disparo apertura

Configuracion entrada bomba
Tipo sensor presion

Unidades de presion

Presion a 4 mA

20%

00:10 (mm:ss)
100%

00:10 (mm:ss)
Parada por inercia
00:10 (mm:ss)

1

1

9600

Sin Paridad
Apagado
0

125 kB

1

192

168

0

100

192

168

0

2

255

255

255

0
Desactivar
0

50%

80%

100 ms

Dependiente del modelo
1 minuto

Deteccion automatica
Desactivar

Desactivar

Ninguno
kPa
0
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Lista de parametros

Grupo de Parametros

Ajuste Predeterminado

31

32

33

34

35

36

30D
30E
30F
30G
30H
301

30J

30K
30L
30M
30N
300

31A
31B
31C
31D

32A
32B
32C
32D
32E
32F

33A
33B
33C
33D
33E

34A
34B
34C
34D

35A
35B

36A
36B
36C

Presion a 20 mA

Tipo sensor caudal
Unidades de caudal
Caudal a 4 mA

Caudal a 20 mA

Unidades / Minuto Mx Caudal
Pulsos / Minuto Mx Caudal
Unidades por pulso

Tipo sensor profundidad
Unidades de profundidad
Profundidad a 4 mA
Profundidad a 20 mA

Proteccion de caudal

Nivel de disparo caudal alto
Nivel de disparo caudal bajo
Retardo arranque caudal
Retardo de respuesta caudal

Proteccioén presion

Nivel de disparo Alta presion
Retardo de arranque Alta presion
Retardo de respuesta Alta presion
Nivel de disparo Baja presion
Retardo de arranque Baja presion
Retardo de respuesta Baja presion

Control presiéon

Modo de control presion

Nivel presion arranque
Retardo de respuesta arranque
Nivel presion parada

Retardo de respuesta parada

Proteccion profundidad

Nivel de disparo profundidad
Nivel reinicio profundidad

Retardo de arranque profundidad
Retardo de respuesta profundidad

Proteccion térmica
Tipo sensor temperatura
Nivel de disparo temperatura

Accion Disparo Bomba
Sensor de presion
Sensor de flujo

Sensor de profundidad

0
Ninguno
litros / segundo

o O O O o

Ninguno
metros
0

0

10

5

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

10

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)
5

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

Desactivado

5

00:00:500 (mm:ss:ms)
10

00:00:500 (mm:ss:ms)

5

10

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

Ninguno
40

Disparo suave y registro
Disparo suave y registro
Disparo suave y registro

20




Especificaciones

Grupo de Parametros Ajuste Predeterminado
36D  Presion alta Disparo suave y registro
36E  Presion baja Disparo suave y registro
36F  Caudal alto Disparo suave y registro
36G  Caudal bajo Disparo suave y registro
36H  Interruptor flujo Disparo suave y registro
36l Profundidad del pozo Disparo suave y registro
36J RTD/PT100B Disparo suave y registro

40 Fallo conexion tierra
40A  Nivel de Fallo Conexién Tierra 0A
40B  Retardo de Fallo Conexién Tierra 00:01 (mm:ss)
40C Disparo activo fallo a tierra Sélo en funcionamiento
40D  Accibn fallo conexién a tierra Disparo suave y registro
40E  Fallo a tierra relaciéon TC 2000:1
Especificaciones

Datos técnicos generales

e Alimentacion
Tension de red (L1, L2, L3)

ASA 4.0-A XXXXXIBIXX  1eieieeeae et 200~525 VCA (+ 10 %)

ASA 4.0-A XXXXXITIXX 1ottt e e 380~690 VCA (x 10 %)
Alimentacién de control (A1, A2, A3)

ASA 4.0-A xxxxX/x/12 (A1, A2) ..o, 110~120 VCA (+10 %/-15 %), 600 mA

ASA 4.0-A xxxxX/x/12 (A2, A3) ...cccorrriereaannn. 220~240 VCA (+10 %/-15 %), 600 mA

ASA 4.0-A XXXXX/XI14 (A1, A2) e 24 VCA/NVCC (+ 20%), 2,8 A
Frecuencia de red ... 50 Hz~60 Hz (+5 Hz)
Tension de aislamiento NOMINAl ............ueiiieii e 690 VCA
Tension de impulSO NOMINGAL .........iiii i e e e eeeees 6 kV
Designacion de formulario ............c.coeeeee Formulario 1 de arrancador de motor

e Capacidad de cortocircuito
Coordinacion con fusibles semiconductores ..............cccccviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeee Tipo 2
Coordinacion con fusibles HRC ..........oooiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e Tipo 1

¢ Capacidad electromagnética (conforme con la Directiva de la Unién Europea
2014/35/EU)

Inmunidad EMC ... IEC 60947-4-2

EMISioNes EMC ... IEC 60947-4-2 Clase B

e Entradas

Tension nominal de entrada .........oooveveeeeieee e Activo 24 VCC, 8 mA aprox

Termistor del motor (B4, B5) ......ovvvvvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiins Disparo >3,6 kQ, reinicio <1,6 kQ

o Salidas

Salidasderelé .......ccccovvverninennen. 10 A @ 250 VCA resistivo, 5A @ 250 VCA AC15fp 0,3
Contactor principal (33, 34) ....ovvviiiiiiiii s Normalmente Abierto
Contactor de bypass (03, 04) ....oeevireeeeiiiiieeeee e Normalmente Abierto
Salida de relé A (41, 42, 44) ...t Conmutador
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Especificaciones

8.2

Salida de relé B (53, 54) ....uuuuuin e Normalmente Abierto
Salida analdgica (21, 22)

Carga MAXIMA .....uuueeeiei e 600 Q (12 VCC @ 20 mA)

g (=Y 1] o o + 5%

¢ Condiciones ambientales

Temperatura de fuNCioNaAMIENTO ............evvviviiiiiiiiiiiii s -10 ‘C a 60 °C,
........................................................... por encima de 40 °C con reduccion de potencia
Temperatura de almacenamiento ...............euueiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeenennnes -25°C~+ 60 °C
Altitud de funNCIoNAMIENTO ........oiiiiieeee e 0-1000 m,
....................................................... por encima de 1000 m con reduccion de potencia
Humedad ......ccoooeiiiiieee Humedad relativa desde el 5 % hasta el 95 %
Grado de contaminacion ............coocciiiiiiieee e Grado de contaminacién 3
RV 41 o] =TT o SRRSO IEC 60068-2-6
Proteccion
ASA 4.0-A 0024B~ASA 4.0-A 0135B ...ooiiiieeeeeeeeee e IP20
ASA 4.0-A 0184B~ASA 4.0-A 0580B .....ooeeeiieeieieeeee et IPOO
ASA 4.0-A 0735C~ASA 4.0-A 1220C ..oooiiieeeeeeceeee et IPOO
¢ Disipacién de calor
Durante el arranque ........ccoooeieiiiiii i 4,5 vatios por amperio
Durante la marcha (Con bypass)
ASA 4.0-A 0024B~ASA 4.0-A 0052B ....coeeeiiiiiiieiieee e < 35 vatios aprox
ASA 4.0-A 0064B~ASA 4.0-A 0135B ...ooviieiiiieeeeeee e < 50 vatios aprox
ASA 4.0-A 0184B~ASA 4.0-A 0250B .....ooveeeieiiiiiiiee e < 120 vatios aprox
ASA 4.0-A 0352B~ASA 4.0-A 0580B .....coeeeeeeiiiieiiee e < 140 vatios aprox
ASA 4.0-A 0835B~ASA 4.0-A 1250B .....ooviiiieiiieiee e < 180 vatios aprox
Durante la marcha (Sin bypass)
ASA 4.0-A 0735C~ASA 4.0-A 1220C ..., 4,5 vatios por amperio

¢ Proteccién de sobrecarga del motor

Por defecto: la configuracion predeterminada de los parametros 1D, 1E y 1F proporciona
proteccidon contra sobrecarga del motor: clase 10, intensidad de disparo 105 % del FLA
(amperios a plena carga) o equivalente.

e Vida util (contactos del bypass interno)

..................................................................................................... 100,000 operaciones
e Certificaciones
CE e e e e e e e e e e e e e e e aaaeaanaees EN 60947-4-2
C-UL ., CAN/CSA C22.2 N° 60947-1-13, CAN/CSA N° 60947-4-2-14
U e e e e e e e et e e e et e e e e e aareaaeaas UL 60947-4-2
ASA 4.0-A 0024B~ASA 4.0-A1250B ........coovvvviieriienen, Compatible con estandar UL
ASA 4.0-A 0735C~ASA 4.0-A 1220C ......cooovvvvvviieeeeeee, Compatible con estandar UL
Instrucciones sobre residuos
‘\1 El equipo que contenga componentes eléctricos no se puede tirar junto
con la basura doméstica.

Debe ser recogida por separado como residuos eléctricos y electronicos
/ de acuerdo con la legislacion local vigente.
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